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A FARKAS GYULA EMLÉKDÍJ 2024. ÉVI DÍJAZOTTJA:

DÓZSA TAMÁS GÁBOR

Életútja

Dózsa Tamás Gábor programtervező informatikus BSc és MSc diplomáját egy-
aránt az Eötvös Loránd Tudományegyetem Informatikai Karán (ELTE IK) sze-
rezte, 2017-ben, illetve 2020-ban. Doktori tanulmányait ugyanitt, az ELTE IK
Doktori Iskolájában folytatta. 2021 és 2024 között NVKDP Ösztönd́ıjban része-
sült, amelynek keretében az ELTE IK Numerikus Anaĺızis Tanszék és a HUN-
REN SZTAKI Rendszer- és Iránýıtáselméleti Kutatólaboratóriumában dolgozott.
Tanszéki témavezetője Dr. Kovács Péter, vállalati szakértője és társ-témavezetője
Dr. Soumelidis Alexandros volt. Az ösztönd́ıj ideje alatt tudományos segédmun-
katársi beosztásban tevékenykedett, majd 2024 szeptemberétől a SZTAKI főállású
munkatársa lett, emellett az ELTE IK Numerikus Anaĺızis Tanszékének félállású
oktatója. PhD értekezését 2025 februárjában summa cum laude minőśıtéssel védte
meg.

Oktatói pályafutása során akt́ıvan részt vett az ELTE IK Numerikus Anaĺızis
Tanszékének oktatási tevékenységében, több hallgatója sikeresen szerepelt a kari
és országos Tudományos Diákköri Konferenciákon.

Kutatási területe modellvezérelt gépi tanulási algoritmusok konstrukciója,
amely a mesterséges intelligencia (MI) egy dinamikusan fejlődő ága. Ennek kereté-
ben a matematikai modellezés és az MI adatvezérelt szemléletének kombinálásával
paraméterezett ortogonális transzformációkat – például projekciókat – éṕıt be gépi
tanulási algoritmusokba. Nemzetközi együttműködésekben is akt́ıvan részt vesz,
kiemelendő a linzi Johannes Kepler Egyetemi Kórházzal közös projekt, melyben
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EEG-jelek vizuálisan gerjesztett potenciáljainak reprezentációját és osztályozását
vizsgálja. Ipari kapcsolatai révén a belgiumi Siemens Digital Industries Software
kutatóival közösen publikált egy szenzormeghibásodás detektálásával foglalkozó
tanulmányt.

A SZTAKI Rendszer- és Iránýıtáselméleti Kutatólaboratóriumában fizikai
jelenségek elemzését és döntéshozatali folyamatok támogatását lehetővé tevő
modellek fejlesztését végzi. A kutatásai során kidolgozott paraméterbecslési mód-
szerek egyszerűśıtik az iránýıtási rendszerek tervezését és megvalóśıtását. Különös
figyelmet ford́ıt az adatvezérelt módszerek alkalmazására, melyek akkor válnak
különösen fontossá, ha a hagyományos, analitikus megközeĺıtés a vizsgált rend-
szerek összetettsége miatt nem nyújt kieléǵıtő megoldást. Kutatásai az autonóm
járműiránýıtás területére is kiterjednek, különös tekintettel a járműfedélzeti rend-
szerekben alkalmazható hatékony detektálási és döntéshozatali algoritmusok fej-
lesztésére.

Új tudományos eredményei között szerepel a kerékszenzoros méréseken ala-
puló út-t́ıpus meghatározás. További kutatásai a talpponti kerékerők becslésére
és a tapadási tényező meghatározására irányulnak, például a megcsúszás korai
detektálására. Kidolgozott egy új racionális Gauss wavelet transzformációt. En-
nek alapján a mérésekhez igaźıtott olyan idő-frekvencia felbontások álĺıthatók elő,
melyek együtt tańıthatók mesterséges neurális hálózatokkal. A módszer a jár-
művekhez kapcsolódó detektálási problémák megoldása mellett számos területen
alkalmazható. A jármű-iránýıtáshoz kapcsolódó kutatásokban a Széchenyi Egye-
tem Járműipari Kutatóközpontjával is együttműködik. Az autonóm járműveken
végzett méréseire támaszkodó kutatások egyik alapját egy rendszer-póluskeresési
módszer adja, mely lehetőséget biztośıt lineáris dinamikus rendszerek nem-
paraméteres identifikációjára.
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